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Г од 1956-й был особым для отечественного радиолюбитель-
ства. После примерно восьмилетнего перерыва нашим корот-

коволновикам разрешили проводить связи практически со всем
миром. А с начала "холодной войны" и до июня 1956 г. круг эфир-
ного общения и, естественно, международный QSL-обмен были
ограничены только "странами социалистического содружества".

Пришлось изменять структуру Центрального радиоклуба.
Например, до этого момента всю работу QSL-бюро обеспечивал
всего один сотрудник — Валентина Кулинская (UA3FC). А вскоре
"аппарат" бюро увеличился уже до пяти человек!

Стала расширяться международная деятельность нашего
радиолюбительского движения, но в стране не было националь-
ной радиолюбительской организации, которая могла бы вступить
в Международный радиолюбительский союз. И начались разго-
воры-переговоры о создании, наконец, в СССР такой организа-
ции (Федерации радиоспорта СССР). Но это состоялось только
через несколько лет — в 1959 г.

Интерес во всём мире к радиосвязям с советскими радиолю-
бителями был настолько велик, что в начале 1957 г. было приня-
то решение о проведении ЦРК международных соревнований по
радиосвязи на коротких волнах. Их, и это естественно, решили
приурочить к Дню радио.

В мартовском номере журнала "Радио" за 1957 г. было опуб-
ликовано положение о "Международных соревнованиях дальних
связей", которые только через несколько лет сменили это назва-
ние на нынешнее — CQ-M CONTEST.

Первые соревнования были телеграфные. Интересно, что
вопрос о списке зачётных стран и территорий мира (это множи-
тель в соревнованиях) был обойдён в положении "деликатным"
выражением — "общепринятый в международной радиолюби-
тельской практике" (иными словами — американский). Своего
списка, который потом создан и был положен в основу диплома
"Р-150-С", у нас тогда ещё не было…
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Соревнованиям CQ-M — 60 лет!

Напряжение питания, подаваемое на
контроллер, может находиться в преде-
лах 8...37 В. В авторской конструкции
применялось напряжение 24 В, равное
напряжению питания электродвигателей
приводов поворотного устройства. Пита -
ние микросхем контроллера произво-
дится через интегральный стабилизатор
напряжения DA1, на стро енный
на выходное напряжение 5 В.

Контроллер управления со -
бран на печатной плате из
фольгированного с двух сто-
рон стеклотекстолита разме-
рами 95×38 мм. Чертёж печат-
ных проводников платы изоб-
ражён на рис. 8. Рас поло же -
ние деталей на печатной плате
показано на рис. 9.

Резисторы R40 и R44 —
МЛТ-0,5, ос тальные постоян -
ные ре зисторы — ти пораз ме -
ра 1206 для поверхностного монтажа.
Подстро еч ный резистор R43 — СП3-19а.
Конден са то ры — керами ческие типо-
размера 1206 для по верхност ного мон-
тажа. Микросхему MAX232D можно
заменить аналогичной ADM202JRN.
Вместо интегрального стабилизатора
LM317D2T допустимо применить стаби-
лизатор LM317T в корпусе TO220, уко-
ротив его выводы и используя вместо
вывода 2 теплоотводящий фланец кор-
пуса микросхемы.

ЖКИ WH1602A-YGH-CTK устанавлива-
ют на стойках непосредственно на плате
контроллера управления и подключают к

соответствующим контактным площад-
кам. Контроллер управления с установ-
ленным ЖКИ изображён на рис. 10.

Реле K1 вынесено за пределы платы.
Его располагают в любом удобном мес -
те корпуса устройства. Выводы обмот-
ки ре ле подключают к плате проводами
подходящего сечения. Диод VD1 при -

паи вают непосредственно к выводам
обмотки. Выбирать тип реле K1 необхо-
димо исходя из суммарной мощности,
потребляемой всеми узлами поворотно -
го устройства. Его контакты должны вы -
держивать ток, протекающий через них
при полной нагрузке. Автор использо-
вал реле Finer 44.62.9.024.0000 с об -
моткой на постоянное напряжение 24 В.

Кнопки SB1—SB6 и выключатель SA1
могут быть любыми, соответствующи-
ми эргономике применяемого корпуса.
Светодиоды 204RD можно заменить
другими подходящего цвета и яркости
свечения.

Контроллер управления крепят на
стойках к передней панели корпуса под-
ходящих размеров. Для экрана ЖКИ не об -
ходимо сделать соответствующий вырез.

Подробное описание работы с меню
контроллера управления поворотным
устройством приводилось ранее в [1] и
здесь не рассматривается.
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Рис. 10

От редакции. Программы микроконт-
роллеров имеются по адресу ftp://ftp.
radio.ru/pub/2017/03/rotacom2.zip на
нашем FTP-сервере.


