
Колледжи, ВУЗы

Студент Калужского филиала МГТУ
им. Н. Э. Баумана Дмитрий Филиппов
представил два лабораторных стенда

для моделирования и реализации
цифровых устройств на основе ПЛИС
XC95288XL — стенд ЛСЦ-3 — и сис -
тем управления на основе МК
Atmega128 — стенд МКС-3. ПЛИС
XC95288XL обладает до с таточными
ре сурсами для реализации сложных
цифровых уст ройств, не требует
внешней па мя ти и может быть много-
кратно пе репрограммирована. На
фото 9 Дмит рий демонстрирует уп -
равление двигателем со стенда МКС-3.
Конструкции вклю чают ряд устройств
для ввода/вывода информации: энко-
дер, программатор, приёмник ИК-сиг-
налов, динамический громкоговори-
тель и др. Они предназначены для про-
ведения учебных занятий и НИР.

Москва.
Студент МАИ Владислав Семёнов

рассказал о совместной с коллегами

Н. Должиковым, О. Мусиным, Я. Ка -
дыровым, Е. Фурс разработке робо-
тизированной системы "Робот-снаб-
женец" для загрузки-выгрузки мел-
ких сыпучих металлических грузов
общей массой до 6 кг, например,
партии гаек, болтов (фото 10). Пре -
дусмотрены ручной и автоматиче-
ский режимы работы, запоминание
программой пройденного маршрута.
Новый марш рут роботу задают про-
граммно через USB-порт. Со вмест ная
работа нескольких ро ботов — сле -
дующая задача четвёрки авторов.

Выпускник МГТУ им. Н. Э. Бау ма на
инженер Павел Альков (см. фото 7

на 3-й с. обложки "Радио", № 9,
2014) представил на выставке слож-
ный, но успешно реализованный проект
"Мо дернизация пилотажных очков ноч-
ного видения" для внедрения на боевых
вертолётах. В экипировку одного вер-
толёта входят от трёх до семи комплек-
тов очков. В поле стереоскопического
экрана пилоту выводится пилотажно-
навигационная информация и целеука-
зания от высокоточной на вигационной
системы. Нашлемная система навига-
ции определяет и вы даёт в бортовой
комплекс угловые координаты положе-
ния линии визирования цели, видимой

визуально пилотом, и совмещения
цели с изображением прицельной
марки. Перечис ле ние всех возмож-
ностей данной разработки заняло
бы не одну страницу журнала.

Студент первого курса РГТУ
им. К. Э. Ци олковского (МАТИ) Ми ха -
ил Белышев (см. фото 8 на 3-й с. об -
ложки "Ра дио", № 9, 2014, слева)
и выпускник Андрей Шведов показа-
ли разработанные ими модели робо-

тов для обучения детей мехатронике —
специальности, название которой обра-
зовано путём сложения сокращения трёх
слов: механика, электроника и информа-
тика. Ребята по нашей просьбе запустили
в полёт самодельный трикоптер (см. фо -
то 10 на 3-й с. об ложки "Радио", № 9,
2014). Винто кры лая ле тающая мо дель
под куполом здания павильона сразу
привлекла к себе внимание посетите-
лей вы ставки приятным "жужжанием" и
изящной конструкцией. Как уже ска зано
выше о БПЛА, беспилотные многовин-
товые (многороторные) вертолё ты —
муль ти коп теры — на выставке были
пред ставлены бо лее широко, чем ранее.

Всероссийская выставка
НТТМ-2014НТТМ-2014

В. ГЛИБИНА, г. Москва
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Окончание. 
Начало см. в "Радио", 2014, № 9
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48 У стенда Политехнического коллед-
жа № 39, одного из крупнейших цент-
ров профессионального образования
г. Моск вы, студенты которого посто-
янно участвуют в олимпиадах и конкур-
сах, тоже знакомый по прошлому году
экспонат — шагающий робот. Авторы
Викентий Чуйков (теперь уже выпуск-
ник) и Максим Гомозов оснастили
шагающий робот квадрокоптером. Это
самый грузоподъёмный летающий ап -
парат из представленных на выставке,
способный перевезти до 14 кг по лез -
ного груза в течение 40 мин полёта.
Там, где шагающая платформа не прой -
дёт, взлетит квадрокоп тер и до ставит
груз или проведёт необходимые иссле-
дования. Студенты колледжа Сергей
Стаценко (фото 11, слева) и Филипп
Добрынин рассказали нам об этом но -
вом проекте Викентия. Даль нейших
творческих успехов тебе, выпускник!

Удивительные технологии, ещё не -
дав но казавшиеся чудом, постепенно
ста новятся обыденными. Могли ли мы
ещё лет десять назад знать, что с помо-
щью 3D-технологий можно создавать
кулинарные шедевры, детали сложных
ме ханизмов и вообще изделия любых
форм? Студенты колледжа автоматиза-
ции и информационных технологий
№ 20 Андрей Рюмин (фото 12, слева)

и Максим Андрущук демонстрировали
на выставке своих роботов на гусенич-
ном и колёсном ходу. Многие механиче-
ские детали уз лов своих конструкций —
колёса, гусеницы, элементы шасси и
т. п. ребята из готовили на 3D-принтере
методом по слойного их создания по
цифровой 3D-модели. 

Студенты Владимирского ГУ им. А. Г.
и Н. Г. Столетовых Павел Ге ра си мов

(см. фото 9 на 3-й с. обложки "Ра -
дио", № 9, 2014, сле ва) и Дмитрий
Егоров разработали автоматизирован-
ную сис тему уп рав ле ния БПЛА. Её
основные особен ности — наличие плат-
формы спутникового мо ниторинга
летатель ного аппарата (ЛА) с анализом
данных полёта, мобильный диспетчер-
ский комплекс, управление сетью ЛА и
через сети Интернет из любой точки
планеты, поддержка произвольных
типов ЛА и группового вы полнения ими
заданий, широкий спектр устанавли-
ваемых датчиков.

В заключение необходимо отметить,
что все проекты, представленные на
выставке, конечно, отмечены диплома-
ми, наградами региональных олимпи-
ад, смотров и конкурсов, отзывами спе-
циалистов, а по части проектов получе-
ны авторские патенты. И ещё несколько
слов для читателей, интересующихся
вопросом: "хуже или лучше эта выстав-
ка прошлогодней?". В подобных оцен-
ках не всегда бывает единое мнение.
Жизнь меняет задачи. Да, наверное,
какие-то темы были представлены
бледнее, зато другие — ярче, но одно
точно было, как всегда, в день нашего
посещения выставки:

"…летний дождь прошёл,
нормальный летний дождь"...

Фото 12

В статье "Светодиодный газонный све -
тильник включает электроприбо ры"

("Радио", 2014, № 1, с. 37) И. Не ча ев
пред ложил несколько способов "не тра -
ди ционного" использования га зон ных
светильников, в которых аккумулятор
подзаряжается от встроенной солнечной

батареи. Идя по этому пути, я уда лил из
такого светильника светодиод и вывел
наружу провода от его ак куму лятора, как
показано на схеме рис. 1. Соединив пять
доработанных таким об разом светильни-
ков последовательно, получил "солнеч-
ную электростанцию" напряжением 6 В. C
ней по схеме, показанной на рис. 2, был
со единён разъём USB (к которому можно
подключать для зарядки сотовые теле-
фоны и другие мобильные устройства), а
так же самодель ная светодиодная лампа.
Она пред ставляет собой 18 белых свето-
дио дов высокой яркости, помещённых в
корпус вышедшей из строя галогенной

лампы накаливания и соединённых по -
пар но последовательно в девять па рал -
лельных групп. Благодаря стандартному
корпусу лампу можно устанавливать в
различную осветительную арматуру
(рис. 3). Для неё предусмотрен отдель-
ный выключатель SA1.

Газонные светильники B1—B5 крепят
на панели, защищённой от атмосферных
осадков обычным стеклом. Панель уста-
навливают в незатенённом месте, раз-
вернув плоскость солнечных батарей
светильников перпендикулярно направ-
лению на солнце в полдень. Это обеспе -

чи вает максимальную эф фективность
ис пользования солнечной энергии, дос -
ти жимую без применения следящего за
солн цем привода.

Газонные светильники подойдут лю -
бого типа. Желательно лишь заменить
установленные в них аккумуляторы на
име ющие большую ёмкость. При ис -
поль зовании аккумуляторов ём костью
2600 мА·ч лампа аварийного освеще-
ния может светить почти сутки, сотовый
телефон заряжается на все 100 %.

Освещение и зарядка аккумулятора 
сотового телефона от газонных светильников
К. СТЕПАНОВ, г. Таганрог Ростовской обл.

Рис. 1

Рис. 2

Прим. ред. Чтобы предотвратить раз-
рядку аккумулятора током, потребляемым
микросхемой DD1 при недостаточном ос -
вещении, рекомендуется отключить её, пе -
ререзав проводник, помеченный на рис. 1
крестом. 

Рис. 3


